Hochauflésender Linearaktor mit DC-Motor

Kompakt durch gefalteten Antrieb

M-232

= Stellweg 17 mm

= Kleinste Schrittweite 0,1 um

= Geschwindigkeit bis 1,5 mm/s
= Geregelter DC-Motor

= MTBF >5000 h

Kompakter Linearantrieb der Prazisionsklasse

Hochauflésender Linearaktor, DC-Motor. Kompakte Bauform durch gefalteten Antrieb. Drehendes Kopfstlick, drehender StoRel.
Positionsgeregelte DC-Motoren mit Getriebe und hochauflésenden Rotationsencodern erméglichen eine Schrittweite und Wie-
derholgenauigkeit von nur 100 nm

Passt an den M-105 Mikrostelltisch.

Hochwertige Komponenten
Extrem reibungsarme und spielfreie Konstruktion. Kontaktlose Endschalter schiitzen die Mechanik. Positionsgeregelte Varianten
mit differentiellem Encodertreiber im Stecker fir die sichere Signallibertragung tGber bis zu 10 m

Einsatzgebiete
Prazisionsjustage, motorisierter Ersatz fir Mikrometerschrauben.

Bewegen Einheit M-232.17

Aktive Achsen ‘ ‘ ‘ X

Stellweg in X ‘ mm ‘ 17
Maximale Geschwindig-

1
keit in X, unbelastet 5

‘ mm/s ‘

Positionieren Einheit Toleranz = M-232.17

Kleinste Schrittweite in X um typ. 0,1
Unidirektionale Wieder-
+
holgenauigkeit in X um typ. 0.2
Umkehrspiel in X um typ. 2
Referenzschalter Encoder-Index
Endschalter Hall-Effekt
Integrierter Sensor Inkrementeller Rotationsencoder
Sensorauflésung ILranuIse/ 2048

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz = M-232.17

Antriebstyp ‘ ‘ DC-Getriebemotor
Betriebsspannung ‘ \% ‘ 0 bis £12
Antriebskraft in X ‘ N typ. ‘ 40
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zschanlsche Eigenschaf- Einheit M-232.17

Spindeltyp ‘ ‘ ‘ Trapezgewindespindel
Spindelsteigung ‘ mm ‘ ‘ 0,4

Getriebeuntersetzung i ‘ ‘ 28,44444 : 1

Gesamtmasse ‘ g ‘ ‘ 170

Material ‘ ‘ ‘ Aluminium eloxiert, Chromstahl

Anschliisse und Umge-

[ Einheit
Be.trlebstemperaturbe— oc 20 bis 65
reich
Anschluss ‘ ‘ D-Sub 15-polig (m)
Kabellange ‘ m ‘ 0,5
C-863.12
Empfohlene Controller / X
Treiber E:::i mit C-863.20C885

Zeichnungen / Bilder
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M-232, Abmessungen in mm
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Bestellinformationen

M-232.17
Hochauflésender Linearaktor mit DC-Motor; DC-Getriebemotor; 17 mm Stellweg; 40 N Vorschubkraft; 1,5 mm/s maximale Ge-

schwindigkeit; Trapezgewindespindel; Inkrementeller Rotationsencoder, 2048 Impulse/U Sensorauflésung; Endschalter: Hall-Ef-
fekt; 0,5 m Kabelldnge
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